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(Kagidin ciktis1 alinarak sorular iizerindeki bosluga cevaplanacaktir)

1. PID kontroldriin genel matematiksel ifadesini yazip Ky, K,, Kq katsayilarinin sistem iizerine genel
etkilerini yaziniz.

2. DC motor deneyinin amacini yaziniz. Deney sirasinda P tipi kontroliin sistem tlizerindeki etkisini
grafik ¢izerek aciklaymiz.

3. Deneyde kullanilan sensériin tipini belirtiniz. Deneydeki kullanim amacini agiklayiniz.

4. DC motor deneyinde sistemin saglikli ¢aligmasini saglayan kontrol tipini belirtiniz. Bu kontrolciiniin
katsayilarinin sistem iizerindeki etkisini agiklayiniz.



